DIDELME SISTEMI

La gestione degli
iImpianti di produzione
e distribuzione

dell’energia elettrica



Sistemi di gestione dei carichi (LMS)
e di stacco carichi (LSS)

*Load Management System
Sistema di gestione dei carichi (LMS)
*Load Shedding System

Sistema di stacco carichi
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Le principali funzionalita
di LMS e LSS

Didelme sistemi — area energia

e Mantenere |'equilibrio fra la potenza assorbita
e quella disponibile

e Impedire lo shut down della generazione In
caso di supero della potenza disponibile

e Aiutare I'operatore nell'avviamento di un nuovo
carico (interazione con DCS)

e Presentare dati in tempo reale e storici sul
consumi dell'impianto

3 di 26



e esigenze del Load Management

e Capillarita dell’acquisizione dati
e Acquisizione di dati digitali (stati e allarmi)

e Acquisizione di dati analogici (potenze,
COS?..)

e Dialogo con altri sistemi di controllo (DCS ..)

e Previsioni sull’equilibrio del sistema al variare
dell'assetto della rete

e Analisi dei dati storici per valutare la capacita
della rete
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| possibili interventi del
Load Shedding

Didelme sistemi — area energia

e Intervento per “contingency”
— reazione immediata < 150 ms

e Intervento per “overload”
— reazione graduale lenta

e Intervento per “underfrequency”
— reazione graduale veloce
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Suddivisione del carichi

e | carichi vengono suddivisi in gruppi e
sottogruppi secondo le esigenze del processo

e Ad ogni sottogruppo viene assegnata una
priorita

e In caso di necessita tutti i carichi di un gruppo
vengono staccati insieme
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Quante sono le possibili
contingencies?

Didelme sistemi — area energia

Il numero delle possibili contingencies di
una rete di distribuzione dell’energia
elettrica e pari al numero delle possibili
combinazioni degli stati degli interruttori e
congiuntori di alimentazione, cioe 2"
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Le contingencies di Kitina

I\

2\ > 3\ IAN
N

POSSI

POSSI

POSSI

0

D

D

| contingencies: 2° = 32
| Overload: numero sbharre = 2

| Underfrequency: numero sbharre = 2
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Le contingencies di Val d’Agrl

Didelme sistemi — area energia

N 2\ >\ 3N 4\
6 /
\ \
Possibili contingencies: 27 =128

| Overload: numero sbarre = 3

Possib

Possibill Underfrequency: numero sbharre = 3
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Come funziona il sistema

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Coprocessore

Funzioni
ausiliarie

A 4

Previsioni di
stacco

A

PLC PC
Acquisizione
statl e misure .
| Interfaccia
operatore
Deve intervenire il
istema LSS ? T
sistema LSS Impostazione
| dei carichi
Attuazione

dello stacco

____________________________________
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| 5 livelll dell’automazione
delle reti elettriche

Didelme sistemi — area energia

PC e server Reti WAN
PLC e PC [_impianto_| Reti LAN

|
PLC e PC /sétostazione sottostazione sottostaziong Reti fieldbus

cubicolo cubicolo partenza partenza

Sensori, attuatori, rele di protezione, partenza motore, strumenti multifunzione
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Sistema LSS piattaforma Kitina

File Logic Debug Special

Didelme sistemi — area energia

L evelopment!

WAgip

FLC FLC]
com. I .
NOMI E POTENZE OPERATORE C \EH;;
DIDELME ECD

A70-EG- |]|]|]1.0. {GITVV) 470-EG-0001B (G} . A70-EG-0001C (I A7 0-EG-0001D (G}
L=  oKkw L.= 0y ||Stato Sistema L= o | L= o
G1 cp.= 0 kW G2 cp.= 0kw || ESCLUSO G3 c¢p.= 0 kW G4 cp.- 0
T P.r.= 0 KW T P.r.= 0 kW Prohto T P.r.= 0 KW P.r.= 0 KWW
S pL 15 cP DBL OT5 CF QBL ©T5 CF DBL OT5
2524, 252-B 252-C
= (' UF-BBA QD UF-BBB ¥ H%P Bk BUS "B"
5 224 i 5 i 5
152-TR1 A& 152-TR1B 152-TR4E 152-TR2 152
w - I Kl -
O O O = 0O =
&
5214 521\ 52 E 52.TR —=
spare PC1 BLS "4 PC1 BUS "B" (
EUE-1 BILIS "a"
52 il 52 52
miotor 14 motor 28 |_ |
motor 22 motor a4
=pare
5220 52-2B
motor 36
PC-RED® "BE-&" PC-REDA "BE-B"
—T ¢ J L ) L motor G2
52 motor GG 24-2 52
otor BE motor 54
Zpare

_smorncoi SKVOLT i PC1 L EUE 1 k PC REnAi IMPOSTA ‘PREmsmm“ ALLARMI o UTILITA’ .
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Previsioni di stacco per contingenc

File Logic [Debug Special

L eveloprznt!

= OPERATOR || COM.
SHED FORESEEM LSS
P DIDELME ECD
\ Al
1 2 3 4 1 2 J 4 1.2 3 4 1 2 3 1 1 2 1 1 2 4 1.2 = | 1 2 3 1
P.avail 0 P.avail a P avail ] P.avail a P avail o] P.avail a P .avail a P.avail n]
L TN BN | L N BN | L N ENRTRE | L TN BT}
:E -
- i] 1] i] of & i] i] 58 [i] i]
2 i] 0} & i] o] gl58 i] i]
3 ] o] P ] o ] o] 60 i] i]
wl 4 i] o] < ] il i] i] al 1] 1]
5 ] ol ] o] B ] o] Biss i] i]
AlE i] [i] i i 44 ] o] 4lE3 [i] [i]
7 ] o] A i i 45 ] ] 64 [i] [i]
gl & ] [i] il il 45 ] ] BS [i] [i]
7 ] i] 1] i] i] 47 i] ol plEs 1] 1]
1] i] i] i 0} |48 i] i] B7 i] i]
K ] i] 49 ] o] Fles i] i]
g 1= ] 0] g ] o ] 0] A[ES 0 ]
3 i] 1] il 0] @[5l i] o] plZo 1] 1]
P C i] i] 57 ] o] oI7 i] i]
o i] af 1 i o] 153 ] ] 72 [i] [i]
] ] i i 54 ] o] BiFz ] ]
1 ] ol 1 L 0 0 55 ] ]
A i] i] i] i] 56 i] i]
i] 1] i i 57 i i]
. sreug . sreuga . sred . =sriegg . sSreEd . sreug . sreug . sreuga
4 g 15 20 25 23 31
Particular Cases L enen
1.2 3 4 102 3.4 1 2 J 4 UnderFrequency 1 2 4 1. 2 4 1 2 4
Posszible Cases
e
P.avail o P.avail o P.avail o OwverLoad P.avail o P.avail ] P .avail o Actual State
F. zhed F. =zhed P. shed bb "B| | P. shed F. shed F. =hed
. 14| [bb78" ] [bb 87 » ” o7

_ MAIN o BkVOLT o  PC1 o EUB1 o PCREDA o SETUP __ FORESEEH
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Il sistema di controllo per Val d’Agri

TECHNIPETROL | Configurazione Attuale :

( SCHEMASTATORETE | EscLuso |

ERIDJ’F.D.
RIOSF. O

|

RO RZSAY SN
ASSENTI
BATTERIA

LSTLTRA TSRy

AL e

D

Ch. ZE

RACK IO n 1

IF192.3.200.3 IF192.9.200.2

RACK FOn. 3

IF192.9.200.1

RACK 'O n 4

MAIN HwP HvP2 HWP3 HyP4 RETE UTENZE RIASSUNTO TREND 14 di 26



La rete elettrica di Val d’Agri

Didelme sistemi — area energia

{m E n i Divisione Agip M E fae — ﬁ=

GENERALE IMPIANTO ESCLUSO |
10450 KW L=

L= 10453 kW 7000 kW L= 0 KW |L= 2000 kKW —— n
= 10468 kW 10468 KW |C 7500 KW Cp.= 10468 KW |Cp.= 2500 KW
.= 15 kw | P. 18 _kw |P. 500 KW P.r.= 10468 kW |P.r. 500 kW PARAMETRI msrmll
ENEL

i

F<
se At ()
seret (O @
252113 15 O 15 SB. "B" 15
Lip Lcp LCp < LcCp LCp suTuRn
- 252112 252.4 252.8 252-E0 | A

¥ 252-C A 253112 Fszrms 252.310 coman SERED) B,
# 252 I

262.11a 5 253116 252117 3 252-13;! 252133 252-134
ThL-2A 5 Ta1e [ maze ThL-3B i

—
—
=

262314 252321 252332

[262-11] FL.Poza Dar.a
Cerro Faloone

3000 kw

[252-113) B.Pozzi Dor.d
Caldsross - volturno

| 3000 kw

[252-118] F.Pozz Dars
Grum.Hova C Wolino

| 3000 ww

TL-EB

Riserva 262-111 Riserva 262-137
Lt Trats 12 5 hiva il Teato 12,5 MyA
[} 0 kw

[@] L
Fissrus 252.110

e Fiserua 252-127
Alim.Trafo 2 WA

Alim. Trsfo 2 MVA
[ 0 KW 0 KW

ALLARMI UTENZE RIASSUNTO

15 di 26



Un MCC di Val d’Agri

Didelme sistemi — area energia

Configurazione Attuale : X2.RCP
ESCLUSO

[ME n I Divisione Agip QUADRO MCC-1A

4T0-EG-001A {13.125 KVA) 4T7T0-EG-001B {13.125 KVA)

470-EG-001C {13.125 KVA)
ENEL

470-EG-002 (3.625 KVA}

4T0-EG-001D (13.125 KVA)

920-EP-002

G1 L= 160 Gz 450 L. 450 & i} 457
Cp.= 400 400 cp 400 400 400
A Pr= 60 A Pr= S0 A Pr= 50 A Pr= a0 A 57
O T15 O 15 o5
o B2 2528 54 ac 262E6 ooy cp o 2520 252\
10.5kV Sh."A" &) F< ¥ 10.5kV Sb."C" ¥ (O F< ¥ 10.5kV Sb."B" O} k<%
L4 > &« »
N K Pri e DA ] KW Pri e DA [} KW Prio e DA
E] 0 | 31 |RISERvVADE 12 k) 18 0 | 31 |RSERVASS [ 46 0 3 620 HC 002CT (37 K)
91 i 50_PD O0TA (1 k) 19 i 120 PD 0226 (1 kW) 47 i 5 |620_PA 002C (55 KW)
92 0 20 PD_O02B (1 kW) 20 0 | 21 [RISERYA (11 kv 48 0 | 31 |RISERVASS T1 k)
93 i 50 PD _O03A (1 ki) 31 0 | 21 [RISERVA (1710 49 0 | 51 (620 PD 002G (1 k)
54 0 20 PD_O04E (1 k) 2 0 E [230 PA OTTA (4 kW) 50 0 | 31 (620 PO OO2F (1 k)
95 i 20 _PD _O06A (1 kW) 23 i G 230 P& 0138 (4 kW) 51 0 | 51 (620 PD O03A (1 k)
97 0 20 PD_O0BE (1 k) 24 0 | 24 [RISERWA 37 kW) 52 0 | 31 (620 PD O0AE (1 k)
Ex] i 20_PD _OO7A (1 ki) 25 0 | 25 |RISERVASS (30 W) 53 i 3 |620_HC_002C2 (37 kW)
EE] [i] 31 |RISERWAZY (19 KWWy 25 [i] 31 |500_PA,_0028 [E] 54 [i] = [B20_PA_004B 55 KWWY
100 0 | 91 |RISERVASD (1 kW) 7 0 | 51 [p20 CJO02 (kW) 55 0 | 51 (560 HC DO1AZ (2 kW)
01 1] T20_PD_O0BE (1 k) %5 1] % |B20_KE_D028 (B kW) 56 0 | 31 [420_PA DOIA (3 kW)
102 i 7120 PD_O09A (1 k) 130 i 5 |520_KE D038 (2 kW) 157 i G [460_PA OO1A (4 kW)
103 1] T[120_PD_D10B8 {1 ko) 131 1] % |B20_KE_D04B (12 k) 158 0 | 31 [620_PD 0058 (1 k)
104 i 120 PD OT1A (1 k) 132 i 5 |B20_HC O0ZAT (37 KW) 159 i % |620_PA 0038 (37 K]
105 1] T[120_PD_D1268 {1 ko) 133 1] 5 |B20_KE_DOTA (75 kW) 61 1] 5 [620_PA_DO3C (37 kW)
108 0 120 PD 0134 (1 k) 134 0 | 31 |RISERVASE 11 kA) 162 0 7 [620_PA 0108 (19 kW)
107 i T[120_PD_OT4B8 {1 k) 135 0 | 31 [B20_PA D058 (4 ki) 163 0 | 31 |RISERVA4] 72 oA
108 0 | 31 |RISERVASI] (37 kW) 138 0 | 31 (620 PA QOB (15 ki) 164 0 | 31 |RISERVA4D (3 k)
109 0 | 31 |RISERVAIZ (A 137 i % |B20_PA 0078 (4 kW) 165 0 | 31 |RISERVA43 (15 W)
i 0 20 PD O15A (1 kW) 38 0 £ 520 P& 0088 (2 kW) 5 0 | 31 [FUTUROD 2040 (0 kW)
1 i 20 PD 0168 (1 k) 39 i 3 520 _HC 002A2 (37 KWW) 7 0 | 31 [FUTURD 2041 (0 k)
2 0 20 PO _O17A (1 kW) 40 0 £ 520 P& 0028 (55 k) g 0 | 31 |RISERVA4] 155 KWV
3 i 50 PD 0168 (1 k) 41 0 | 31 [RISERVAIE (1 k) £l 0 | 31 |[RISERVAIS (4 )
4 0 20 PO _O19A (1 k) 42 0 620 PA _D09A (11 KA 70 0 | 31 (560 PG OO2A (B k)
5 i 50 PD 0208 (1 k) 43 i 5 |B20_PA O09C (11 kW) 71 0 | 51 [660 PA OO4A (11 ki
5 0 20 PD_021A (1 kW) 44 0 | 31 (620 PO O0TE (1 kW) 72 0 | 31 [FUTURD 2042 (D kW)
7 0 | 91 |RISERVASS (37 kW) 45 0 | 51 (620 PD 0028 (1 k) 73 0 | 51 [FUTURD 2043 (0 kW)

ALLARMI

RIASSUNTO
STACCHI
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Le possibili contingencies di Val d’Agri

Didelme sistemi — area energia

SR EnNi TECHNIP ITALY I EC T
nIDivisione Adip RIASSUNTIVO STAGGCHI ESCLUSO |

RIASSUNTIVO DELLE POTENZE DA STACCARE PER OGNI POSSIEILE DEGENERAZIONE DELLA RETE
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L iImpostazione dei gruppi e delle priorita

# Project] - Microsoft ¥isual Basic [run] - [FrmPrint [Code]]

|- EHw | % k= =] » 1 m | S Y > aos0,2850 3 055 xesss |
_— . . . . . . =l
Yisualizza Ordina Per
= Tutta  Grupgi © Grp-SottoGrp © Prior-StGruppi | Stampa Rappaorta “ MNome " Priarita © Grp-SottoGrp
Tabella utenze
Fotenza ITEM Funzione TabGu) | TabStGuppi. Descrizions | Priota | POTEMZS [TRAS [IMIBITO Quadro DE;I
88 || p|120-PD-001A  |POMPA DOSATRICE PER V12030014 g1 gruppol1_SG3 3 38 MCC-1A |AL]
120-PD-001EB  |POMPA DOSATRICE PERMI120-0-001A (g2 gruppo?2_SG2 12 72 INIBITO  |MCC-1B A
120-FD-0024  |POMEPA DOSATRICE FPER W1 2030014 g2 gruppoZ_SGE3 13 73 INMIBITO  |MCC-1B  |A
120-PD-002B  |FOMFA DOSATRICE PERWI120->3-0014 (gl gruppol1_SE9 9 29 INIBITG  |MZC-14 (A
120-PD-0034A  |POMPA DOSATRICE PERWI120-3C-001B (gl gruppol1_SG10 10 30 INIBITG  |MCC-14 (A
120-PD-003E  |FOMPA DOSATRICE PERMI120-C-001B g2 gruppo2_SiG4 14 74 INIBITO  |MCC-1B |A
120-FD-0044  |POMPA DOSATRICE PERWI120-23-0018 g2 gruppoZ_SGEh 15 75 IMIBITO  |MCC-1B  |A
120-PD-004B |FOMFA DOSATRICE PERWI120->3-001B (gl gruppol1_SGE1 1 31 INIBITG  |MZC-14 (A
120-PD-0064A  |POMEA DOSATRICE PERWI120->3-001B (gl gruppol1_3SG2 2 32 INIBITG  |MCC-14 (A
120-PD-00BE  |FOMPA DOSATRICE PERMI120-C-001B g2 gruppo2_SG6 16 788 INIBITO  |MCC-1B |A
120-PD-006A  |POMPA DOSATRICE PERWI120-23-001E g2 gruppo2_SGE7T 17 123 INMIBITO  |MCC-1E |A
120-FD-006E  |POMEA DOSATRICE FERYI120->3-00TE (gl aruppol _SG3 3 30 MOC-14 0 |A
120-PD-0114  |POMPA DOSATRICE PER W1 2030024 |gl gruppol1_SG4 4 34 MOC-14 A
120-PD-011E  |FOMPA DOSATRICE PER V120040024 |g3 gruppo3_SG3 28 78 MCC-1B A
120-PH-nl 28 PriatdPas MMSATRITE PER W 202NN A = ArLinnnE Srsa 20 i) MTIT-1 R il;‘
<] C
Gruppo Apparenenza SottoGruppo Priorita' ':ftenlf\i Config. in Uso FRODUZICONE RCF
= = Config. Yisualizzata FRODUZIOMNE RCF
Camhbio 1 375
Funzione UTZ 2 262 ambiants rop Carica J Invio Dati Config.
Carmbio ltern | = 3 g;g Iav%r_x_.rcp Configurazione a IMPIANTO
UTZ il S produzione.rcp Salva
G Igar Configurazione |
Applica Gruppo | [ B 1038 Elirina |
0 558 Configurazione
Inibisci 04 gruppol_SGY 9 -
Sottogruppa | |g10 gruppal_SG10 10 480 Saﬁ;’fﬁg”ﬂg;ﬂ?” Previsioni Stacca
Cambio Nome Cambio :
Cambio MNome Gruppo S otoarupno | F’rlorlta'l La Canlg@/Cl)s;agzuzr?;ajglﬁa(ﬁonﬂg inUso | i |
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Una rete di controllo ridondante a F.O.

DIDELME Pro_getto SEBEN!E
Skemae sSISTEMI Centrale di Pomigliano d'Arco FIATENGINEERING
ssf GEMNERATORI .
i [arwi | [[arvz | [otssr-se| [atsarse]| [ansese] [oeaLai] [orsamei] [atsatw| [enseLsi] [ensarad] [onseT-c2| [ansarwg] [ensaLee i
|[ aupse T AUP.GI o AUP_G2 o i
1 m = Cu = m I
| RIERRRREE R | on | on] 5| 3o IR |

50 m. 50 rm.

SET EMEL WASSOIO
OQMESA-A QMES101-301

]
i i I
I : i
! - i 400 m. | - -
| w 4 | a4 | a |18 ! ! w 16 | 16
! AOT| AOT| AOT| DOT| | DOT| DOT|
1 I I

|

|

]

]

]

|

L

BIU 16 4 4 4 4 4
2200 m adr. 16 | DOT| AOT| ROT| AOT| AOT| AOT
LOCALE SST-STABILIMENTC
LaSE-0GRT LOSE-QMISD QPRT
[MISURE] [PROTEZIONI)
I I I 200 rn.
__________ | RS
L :
i | |
BiU
adr. 17
BIU 16 |16 |16 [ 16 Reset

Sinottico P agina Allarmi | Dati Storici | Comandi | Stato Rete 19 di 26




Una RTU ridondante per il controllo di
sottostazionl

A

________

4

A

Didelme sistemi — area energia

Rete Ethernet su F.O. ridondante per ECS/LMS

I/O dai quadri

copr

> DCS

I/O dai quadri

Rete seriale
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Il sistema di controllo del Centro
Olio di Trecate

Didelme sistemi — area energia

Ly
m A = I:? [ CEHTRO OLIO TRECATE ] 13 JUL 53
SISTEMA DI CONTROLLO RETE ELETTRICA o
gip 2/

\  GE Seref !
hdaster PLC |

SR gy ]

5| 6l=6 Redunda

— T TR
GE Serie 6§

Hot Std_by PLC |

1
1
1
Lﬂmlmﬂﬂmﬂl]ﬂﬂ[l Genius Blocks 32 DA Point |

Genius Blocks 4 AL+ 2 A0 0

i

| GE Serie 6

| Local PLC |
LU e

i
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Una rete elettrica “flessibile”

Didelme sistemi — area energia

=, |DIDELME

ROSETTA FIELD DEVELOPMENT

%ﬁ SISTEMI s.r |
Software e sistemi
% per "automazione

QEnpp1

MAIN

[ Operator

31/05/00 10.06 Eﬁ

TR 8402 TR 8021
i
YAB= 0,00 Ky
Y Y s 0w
Fr= 0,00 Hz
P= 0 M

04k L-8021

TR 8022
G B401 G 8402
VA-B= 0,00 kY
1A= 0 A GE GE
Fr= 0,00 Hz
P= 0 M

BUS BAR A"

Cub'Col |1

]

Lt
-1
=

2TR [ 28R | 29R

EIEIEIEI IR

el el el e

-nm-n-n-nm-n,%

B EIE B BRI

33KV L-8020 400V L8021 A’




Un sistema integrato di controllo

Didelme sistemi — area energia

B'S?EEM%!VJIE En i ROSETTA FIELD DEVELOPMENT
Software e sistemi pp MAI N

per I'automazione

L8021 - INCOMINGS -
[ ] [1ef | [ 1eF | [ zoF | o
'_l MERO | :

1 L#021 - BUS "4’
o [1er- ] [rer-&] [ver -c] [ser-o] [ter-e | [1r -~ [sor-&] [sor =] [1er -0 [1ar-«] [1er -5 ] [r-c] [sar-o] [1ar € | [1F-F | [12r -] [1er-v] [15F -5 ]

MEMD HNEMD H MEMD H NEMD H NEMO H MEMO H MERD H NEMD H NERAD H NERAD H NErAD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD |
La021 - BUS

E 2F - & | [22F - & [22F - 6] [22F -] [22F - O] [22F - €| [22F - F | [2aF - G| [2aF - n | [a3F - a] [2sF - 6 | [2sF - c] [23F - D] [23F - €| [25F -F | [25F -G | [24F - &
| mERD [ mERD [ MERD NEMDHNEMDHNEMDHNEMDHNEMDHNEMDHNEMOHNEMOHNEMDHNEMDHNEMDHNEMDHNEMD

DP

DP

LT

[z7F -] [erF-o] [zr -] [2iF - 5] [eiF - & | [zeF -€] [26F - O] [26F - ] [26F - &] [2eF - 4] [25F - o] [2sF -6 [a5F - & | [24F -] [2ar - F | [24F - €] [24F - O] [24F - =]

b |NEMD HNEMD H MERD H NERD H NERO H NEMO H MNERAD H NERD H NERAD H NEPRAD H NEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD HNEMD

g
g
5
=}
I}
h

L2021 - MOTOR PROTECTION |

1IF | 8IS 11F (SR04 11F [ S0 L 1F (SIS L 1F | S0 1F | EIMa L 1IF [SIMOC L 1F | SO 1F | SIME ] 1R | IR 3
E |[EO0DE || = |COCE (| O | CODE E | CODE F |CODE || = |CODE ([ H (EODE | | CODE L |EBoE [1 & [CODE f
12R | S0 12 | S ] 12R | S0 eR (S0 R[S0 iR | S0 1R | S | R SO nE S0 1R | S0 :
E |[E00E || = |CO0E (| O | SODE E | GOCE || & [ CODE F | CODE E | GOO0E | O [S0ODE || C | SODE || & | CODE !
zer ] smae || 2er [ e |[zom [Sinae |[2em [Fsma |27 sime |27 sme |27 [ simaa | [27r [eme | [z7r [sime |2z [ sima || 27 [ sma | H
D [E00E || Cc |CoDE (| B |EO0E [| & | CODE [| G [ CODE F | EODE E [EODE (| O |GODE || C | CODE (| & [EODE || & |CODE | |
29F | S0 | [ 2aF | SN 2o | SIM0 | 2o | SO | ear SR 2ar | SIR00 ] ser | SIME L 2eR SO >eR SO eoR | SO 2R SN0 ) 2eR (SIM0 6
F | SoDE E |E0DE (| O |GODE [| © (GODE [| & [SODE [| A |CODE || E | GOOE (| C (GODE || O | SODE E | EODE F |EE0E [| & |CO0E H
2or | sman || 29r [ e || zor [Sinae [ 2o0r [Fema || zon ] siae | [20m [ @rae |20 [ smae | [2o0r [emaa || zo0r s 2o [sima ]| 20m [ smaa | i
| | CO0E L |S00E [| & |CODE || & |GODE [| C [ S0DE [| O | CODE E | SODE F |EG0E [| & | CODE | H (SO0DE | | GODE | :
FF | EIa | 3F (S0 3F S0 | 31 (SR F | SIREC ] HF | EIMO ) IF (SO GF (SO 3E | SO | |
H |EoBE [| = [CODE F | CoDE E |CooE [| O [GODE [| C | E0DE [| £ | CODE [| & (CODE [ C | SODE | H
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Il sistema di controllo ECS della
plattaforma ZAP

Didelme sistemi — area energia

PIATTAFORMA ZAP
SISTEMA DI CONTROLLO RETE ELETTRICA
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La gestione della manutenzione

File  Logic Debug Special Development]
ENPPI ATTTENANCE CASSWORD ,

( ) administrator -
SIDPEC 2999 rec conv | [ I

# OF STARTS | # WORK HOURS
ACTUAL  MAINT. | ACTUAL  MAINT.

# OF STARTS HFWORK HOUDI |0 e e = e T
ACTUAL MAIHT. ACTUAL mMal

coL. 1 20.MXM.915 ' L. 31
20-PM-31534 i} ,I o L ‘ 20-M 1-9153B H-S=2545 o GO0
Z20-FPhA-21532C [1] 1 (1} |s Q2522 (s ]
= = — — H-S=2515 000
BEeiaie s & | § ig CPERATOR LMZ 2T o O 500 § 000
EoEveiss g =X R =
- — Il o T T T
FEe R 8 martins ARE w2 12 °
ST A/ / O L. 32
coL. 2 ; : NEXT MAINTENANCE 0 —
20-SVARA-D12T 1000 i 10 - , o S
20-X-915268 0 10 500 HOURES / STARTS RO 1000 O
Z20->-9 1528/ (1} 10 ARE F1 255 (o] AT
20-x-91288/2 1} IQ ARE 27TBE (o] Sele
20-x-9187/ 5 1] 10 e o s
so-Envoesos o [dgEd o o WORK [DONIE
Z - Change Air Filter - L. 33 o TG00
-DFBE (o] 1
COL. 3 O 1000
AQ-FLR-9151.5, o 10 “RE M1 2.5 ME bt 000
A40-x-9154/2 (1] 10O
A0-CRM-29155 0 [0
SO0-FPhA-9559 .8, (1] (1]
W L. 34
SSpvgtsc 8 S 8 LB . LM o o o o
A0-CRM-95651 (1) :s! L h'Ih'IENT ARE FZ2 20048, 8 OO0
ARE F1 208
- ARE F1 254 (o] AT
coL. 4 greased bearings too
S0-PhI-0651.a O 1] % L 35
10-Fhi-21 745 O fi] 7 , ; - .
RS V=L RS o ] MAINTENANCE o [ioood o 500
. o 500
o (Ordmary: o o 500
CcoL. 5 * Straordiany
BO-BEh-S55 1.4, (1] g : = L 36
SO0-Fh-235526B (1] -[I:- = -
SP. M4 1320 D o ‘ To Confirm Call the Chief S 1A o
LOF-1 o i Fr-2174c @ [1000 1 o %
FC 20 o

FTO-M-Q251C o]

TIRY SWG1 TIRY SWG-1 5.6KY W62 0.4KY SWG-3 0.9KV SWG3 7 0.4KV SWGa
Ll ‘ BUS A ‘ BUS B ‘ BUS AB ‘ BUS A ‘ BUS B ‘ BUS AB ‘ M”"TE"““CE‘ IEEHD ‘ AL 4 25 di 26

0102 23:50:07 ALM 1 HistData Item HDStatus iSystem ON UMNACE_ALM




DIDELME SISTEMI s.r.l.
e

Software e sistemi
per 'automazione

Via Tagliamento, 10
21053 CASTELLANZA (VA)
www.didelmesistemi.it

Per Informazioni contattare:
Ing. Luigi A. Borghi
Ing. Daniela Greco




	DIDELME SISTEMI
	Sistemi di gestione dei carichi (LMS)�e di stacco carichi (LSS)
	Le principali funzionalità�di LMS e LSS
	Le esigenze del Load Management
	I possibili interventi del �Load Shedding
	Suddivisione dei carichi
	Quante sono le possibili contingencies?
	Le contingencies di Kitina
	Le contingencies di Val d’Agri
	Come funziona il sistema
	I 5 livelli dell’automazione�delle reti elettriche
	Sistema LSS piattaforma Kitina
	Previsioni di stacco per contingency
	Il sistema di controllo per Val d’Agri
	La rete elettrica di Val d’Agri
	Un MCC di Val d’Agri
	Le possibili contingencies di Val d’Agri
	L’impostazione dei gruppi e delle priorità
	Una rete di controllo ridondante a F.O.
	Una RTU ridondante per il controllo di sottostazioni
	Il sistema di controllo del Centro Olio di Trecate
	Una rete elettrica “flessibile”
	Un sistema integrato di controllo
	Il sistema di controllo ECS della piattaforma ZAP
	La gestione della manutenzione
	DIDELME SISTEMI s.r.l.

